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1. £ possibile impostare la modalith passo-passo per DC114A { B ) . Quando Ragglo dl azione
Supporto DCI14A ( B) & in modalitd di passo-passo , se si preme il pulsante SU o GIU* Tapparella . Tapparela- |
fecnico entro 2 secondi . il motore st muoverd passo-passo; se 5i preme il pulsante per pid —ta

di2 secandi , il motore si muovera versa ['alto o versa Il basso fino in fando . | s DC114A(B)—te

2. Quando il telecomando & in gruppo di canali (canale 0), non & possibile DC114A(B) e '

programmarlo con il DCI14A { B )

3. Se si utilizza DCI14A per contrallare il motore, dopo 3 minut, se son ¢2 altra \
z operazione, il motore sl arresta automaticamente, Se si utilizza DC114B per \ \
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Potenza massima in uscita: 200W

controllare il motore, il motare non si fermeri automaticamente dopo 3 minutt, )

| Ut aperto | L divisioni | Frequenza
Centralina DCL14 A/ (B) La ltklﬂ\'!n(t [?Cll-l A pud memorizzare fino a 20 [ 120V/éoHz | 00m e oA
radiocomandi, ‘ SovisorE | 08 = T
l Radiocomandi Compatlblll Per | adiocamandi senza il pulsante SET, o
' premere contemporancamente | tisti Motore Compatlblle
Supporto SALITA e STOP per avere la stessa funzione.
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Bl Connessioni Posizione corretta di installazione
upporm Chiave i programmagione (PY) 0am
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Premere P) una vuita per attiverlo sppens
DENgA) st da Ilimentaziene,

Pulsante meccanico
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DAL o DOCEA st st B Distanza minima tra centraling e terra 31.5m
pevre Connettere | cavl in modo corretta come B Distanza minima tra centraling ¢ tetto 203m
da diagramma. Non scamblare |l cavo
neutro con Distanza minima tra 2 centraline s0.am

quello attivo, Attenzione!




Programmazione

Funzione
addizionale

A T=210s v Un beep
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Spento Acceso

Do;n l'accensione, premi
il tasta P1 e il motore fard

Durante la programmazione, il tempo tra due
operazioni non deve superare i 4 secondi.

Se il motore ha gia un codice memorizzato, Ja
memoria sara cancellata rifacende loperazione,

Salita X1
& beep
PaX1q ’ I 7 # O K
. " La programmazione ¢
un beep un beep completa, Il tasto SALITA

fara girare ik motare n senso
orario.

I » Discesa 1

6 beep
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La programmazione €
completa. 1l tasto SALITA
fara girare 1l motore in senso

o
i

beep 1 volta orario,
A Il telecomando A & quello gid

Aggiungere un telecomando
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Programmazione passso-passo

Funzione

addizionale P2 X1
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un beep
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Salita %1 P2X1

)3 beep

- OK

La pmgramnmlinnc
passo passo & stata completata.
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Cancellare tutti i telecomandi

Funzione

addizionale

Pax1 Stop X1
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Foto collegamento cavi

collegamento cavi

primi 3 morsetti: collegamente pulsante
- salita pulsante

- discesa pulsante

- comune pulsante

dal quarto morsetto al settimo morsetto collegamento motore
- salita motore

- discesa motore

- comune motore

- terra motore

dall'ottavo al decimo morsetto collegamento rete elettrica
- terra rete elettrica

- comune rete elettrica

- fase rete elettrica



